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- - - Формы пром. атт. з.е. - Итого акад.часов
Курс 1

Семестр 1 Семестр 2

Курс 2

Семестр 3 Семестр 4

Закреп
ленная

Считать в
плане

Индекс Наименование
Экза
мен

Зачет
Зачет с

оц.
Экспер
тное

Часов
в з.е.

Экспер
тное

По
плану

СР ИКР
Конт
роль

Лек Лаб Пр КСР СР ИКР
Конт
роль

Лек Лаб Пр КСР СР ИКР
Конт
роль

Лек Лаб Пр КСР СР ИКР
Конт
роль

Лек Лаб Пр КСР СР ИКР
Конт
роль

Код

Блок 1.Дисциплины (модули) 90 3240 3240 2057.4 4.3 321.3 48 32 160 14 609.6 1.3 107.1 72 136 11 464.6 1 71.4 64 176 15 644.4 1.2 71.4 20 100 9 338.8 0.8 71.4

Обязательная часть 51 1836 1836 1141 2.5 178.5 32 32 80 6 317.8 0.8 71.4 64 96 8 371.6 0.7 35.7 48 96 9 350.6 0.7 35.7 10 30 3 101 0.3 35.7

+ Б1.О.01
Профессиональная коммуникация на
иностранном языке

1 5 36 180 180 131.8 0.2 48 131.8 0.2 126

+ Б1.О.02
Информационные технологии в мехатронике и
робототехнике

1 5 36 180 180 93 0.3 35.7 16 32 3 93 0.3 35.7 9

+ Б1.О.03
История и методология науки и современные
проблемы мехатроники и робототехники

1 5 36 180 180 93 0.3 35.7 16 32 3 93 0.3 35.7 33

+ Б1.О.04
Системы интеллектуального управления в
мехатронике и робототехнике

4 3 10 36 360 360 229.8 0.5 35.7 16 32 3 128.8 0.2 10 30 3 101 0.3 35.7 33

+ Б1.О.05
Интеллектуальный привод в мехатронных и
робототехнических системах

2 5 36 180 180 94 0.3 35.7 16 32 2 94 0.3 35.7 33

+ Б1.О.06
Программные и аппаратные средства ИИ в
робототехнике и мехатронике

3 2 11 36 396 396 241.8 0.5 35.7 32 32 3 148.8 0.2 16 32 3 93 0.3 35.7 33

+ Б1.О.07
Применение специализированного ПО для
интеллектуальной обработки данных

3 5 36 180 180 128.8 0.2 16 32 3 128.8 0.2 33

+ Б1.О.08
Разработка интеллектуальных систем принятия
решений

2 5 36 180 180 128.8 0.2 16 32 3 128.8 0.2 33

Часть, формируемая участниками образовательных отношений 39 1404 1404 916.4 1.8 142.8 16 80 8 291.8 0.5 35.7 8 40 3 93 0.3 35.7 16 80 6 293.8 0.5 35.7 10 70 6 237.8 0.5 35.7

+ Б1.В.01
Моделирование робототехнических и
мехатронных систем

2 1 12 36 432 432 291.8 0.5 35.7 8 40 5 198.8 0.2 8 40 3 93 0.3 35.7 33

+ Б1.В.02
Программирование методов искусственного
интеллекта

1 5 36 180 180 93 0.3 35.7 8 40 3 93 0.3 35.7 33

+ Б1.В.ДВ.01 Дисциплины по выбору Б1.В.ДВ.1 3 6 216 216 164.8 0.2 8 40 3 164.8 0.2

+ Б1.В.ДВ.01.01
Обработка экспериментальных данных с
применением методов искусственного
интеллекта

3 6 36 216 216 164.8 0.2 8 40 3 164.8 0.2 33

- Б1.В.ДВ.01.02
Технические регламенты и стандарты в
мехатронике и робототехнике

3 6 36 216 216 164.8 0.2 8 40 3 164.8 0.2 33

+ Б1.В.ДВ.02 Дисциплины по выбору Б1.В.ДВ.2 3 6 216 216 129 0.3 35.7 8 40 3 129 0.3 35.7

+ Б1.В.ДВ.02.01
Интеллектуальные методы обработки
сеснсорной информации  большой размерности

3 6 36 216 216 129 0.3 35.7 8 40 3 129 0.3 35.7 33

- Б1.В.ДВ.02.02 Методы NLP в робототехнике и мехатронике 3 6 36 216 216 129 0.3 35.7 8 40 3 129 0.3 35.7 33

+ Б1.В.ДВ.03 Дисциплины по выбору Б1.В.ДВ.3 4 5 180 180 136.8 0.2 40 3 136.8 0.2

+ Б1.В.ДВ.03.01
Навигация мобильных роботов на базе методов
искусственного интеллекта

4 5 36 180 180 136.8 0.2 40 3 136.8 0.2 33

- Б1.В.ДВ.03.02
Интеллектуальная обработка данных систем
технического зрения

4 5 36 180 180 136.8 0.2 40 3 136.8 0.2 33

+ Б1.В.ДВ.04 Дисциплины по выбору Б1.В.ДВ.4 4 5 180 180 101 0.3 35.7 10 30 3 101 0.3 35.7

+ Б1.В.ДВ.04.01
Методы диагностики на базе искусственного
интеллекта

4 5 36 180 180 101 0.3 35.7 10 30 3 101 0.3 35.7 33

- Б1.В.ДВ.04.02
Прогнозирование на основе методов
искусственного интеллекта

4 5 36 180 180 101 0.3 35.7 10 30 3 101 0.3 35.7 33

Блок 2.Практика 21 756 756 743 1 4 103.8 0.2 4 319.6 0.4 4 103.8 0.2 215.8 0.2

Обязательная часть 15 540 540 527.2 0.8 4 103.8 0.2 4 319.6 0.4 4 103.8 0.2

+ Б2.О.01 Учебная практика 2 6 216 216 215.8 0.2 215.8 0.2

+ Б2.О.01.01(У) Ознакомительная практика 2 6 36 216 216 215.8 0.2 215.8 0.2 33

+ Б2.О.02 Производственная практика 123 9 324 324 311.4 0.6 4 103.8 0.2 4 103.8 0.2 4 103.8 0.2

+ Б2.О.02.01(Н) Научно-исследовательская работа 123 9 36 324 324 311.4 0.6 4 103.8 0.2 4 103.8 0.2 4 103.8 0.2 33

Часть, формируемая участниками образовательных отношений 6 216 216 215.8 0.2 215.8 0.2

+ Б2.В.01 Производственная практика 4 6 216 216 215.8 0.2 215.8 0.2

+ Б2.В.01.01(Пд) Преддипломная практика 4 6 36 216 216 215.8 0.2 215.8 0.2 33

Блок 3.Государственная итоговая аттестация 9 324 324 323.75 0.25 323.75 0.25

+ Б3.01(Д)
Выполнение, подготовка к процедуре защиты и
защита выпускной квалификационной работы

4 9 36 324 324 323.75 0.25 323.75 0.25 33

ФТД.Факультативные дисциплины 5 180 180 103.6 0.4 14 30 63.8 0.2 10 22 39.8 0.2

+ ФТД.01 Инновационная экономика 1 3 36 108 108 63.8 0.2 14 30 63.8 0.2 37

+ ФТД.02
Основы технологического
предпринимательства

2 2 36 72 72 39.8 0.2 10 22 39.8 0.2 37

План Учебный план магистратуры '150406МПРР_33ИИ_1-23.plx', код направления 15.04.06, направленность (профиль) : Интеллектуальные методы обработки сенсорной информации и принятия решений в робототехнике, год начала подготовки 2023


